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PRZYGOTOWANIE NAPEDU

ADAPTER PIERSCIENIA NAPEDU

ZABIERAK

1. Wsun adapter na pierscien napedu, tak
aby szew pierécienia pokryt sie z wycieciem
po wewnetrznej stronie adaptera.

2. Zatéz adapter na wat napedu, az
ustyszysz klikniecie zaczepu.

3. Wsun tak ztozony naped do rury
nawojowej do momentu jej nasuniecia na
adapter.

UWAGA: W przypadku stosowania rur o okragtym ksztalcie, zabierak musi by¢
przymocowany do rury, a czynno$¢ ta nalezy do obowigzkéw instalatora. W przypadku
innych przekrojéw rur mocowanie to jest opcjonalne, ale zdecydowanie zalecane.
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POLACZENIA ELEKTRYCZNE

- Aby zapobiec niebezpiecznym awariom i nieprawidtowemu dziataniu nalezy
odpowiednio dobrac typ i parametry tacznika do parametréw elektrycznych napedu.

- kaczniki musza byc zainstalowane zgodnie z obowigzujacymi normami.

- W przypadku zastosowania na zewnatrz nalezy zaopatrzy¢ urzadzenie w kabel
zasilajacy o oznaczeniu HO5RN-F zawierajacy co najmniej 2% wegla.

- Jeslinie jest uzywany, biaty przewéd musi by¢ izolowany. Dotykanie biatego przewodu
gdy naped jest pod napieciem, jest niebezpieczne.

230V 50 Hz

*Opcjonalny ‘ niebieski
tacznik zwierny P d B
do sterowania

_sekwencyjnego |

brazowy

\ - e» e
26tto-zielony ~
* Instalowanie facznika zwiernego jest opcjonalne. Przewdd bialy mozna faczy¢,
poprzez tacznik zwierny, z przewodem brazowym lub niebieskim. tacznik umozliwia
sterowanie sekwencyjne markizg krok-po-kroku, tzn. kolejne nacisniecia tacznika
powoduja: zamykanie, zatrzymanie, otwieranie, zatrzymanie, zamykanie, zatrzymanie,
otwieranie...




KOMPATYBILNE PILOTY

~
GIRO \ GIRO Wall
STOP
GIRO LU)I(JIODA e WYSWEETLACZ GIRO P-Lux
GIRO Plus ’ o WYSWIETLACZ
Przejéciedo  WYSWIETLACZ Aktyv.va_ck Przejicie do
nastepnego czunika Czujnik nastgpnego Czujnik
kanatu + nastonecznienia wiatru kanatu () wiatru
wigczony a wiaczony
Czujnik nastonecznienia Czujnik
Przejécie do wiaczony Aktywacja czujnika  nastonecznienia
\ poprzedniego kanatu - Dezaktywacja czujnika nastonecznienia nastonecznienia whaczony Y,
([~ R
POP POP Plus
POP Lux  DIODALED POP P-Lux
. Czujnik nastonecznienia
Czujnik / wiatru

nastonecznienia /
wiatru (POP Lux)

(POP P-Lux)

SEL (POP Lux)

Aktywacja czujnika nastonecznienia Aktywacja czujnika nastonecznienia

o
(s
SKIPPER DIODA LED - SKIPPER | SKIPPER LCD ;
SRiben Lux SKIPPER SENSO ) Pilot 4-kanatowy
SKIPPER PLUS Wyséwietlacz - A530058
SKIPPER P-LUX SKIPPER LUX
SKIPPER PLUS
SKIPPER P-LUX
Wybér kanatt @ @
6r kanatu
Y ® ®
Aktyvyacja / Dezakty.wa_cja Sprawdz instrukcje
L czujnika nastonecznienia - g}?‘;i?: ]ﬁ-UIZUX programowania )
OZNACZENIA SYMBOLI




OZNACZENIA N j ™
SYMBOLIO ’l Krétki obrot w
jedna stron
S Jjedng €
gora \\ Dtugi obrét w druga
(; strone
Podwdjny krétki
Naciénij przycisk A i B obrét

\____jednoczesnie Y

PRZYKLAD SEKWENCJI KOMEND

Sekwencje polecen sktadajg sie przewaznie z trzech krokdw, na zakorczenie ktérych naped potwierdza
przyjecie polecenia poprzez wykonanie ruchu zgodnie z kierunkiem strzatki pokazanej na ponizszych
rysunkach. W tym paragrafie pokazano jak rozpoznac potwierdzenie przyjecia polecenia. Przyciski musza
by¢ naciskane kolejno, w czasie krétszym niz cztery sekundy pomiedzy kolejnymi krokami. Jesli przerwa
pomiedzykolejnymikrokamijestwiekszaniz4s,topolecenieniejestakceptowaneisekwencjapolecerimusiby¢
powtdrzona od poczatku. Przykfad sekwencji komend:

B =
RS,
‘¥lo |

\&7 ||

krok 1 ! krok 2 krok 3

Jesli sekwencja polecen zostata wykonana prawidiowo, tak jak pokazano na powyzszym przyktadzie,
to wat napedu wraca do pierwotnej pozycji wykonujac jeden dtugi obrét. Dtugos¢ dwdch krétkich
obrotéw w tym samym kierunku odpowiada dtugosci jednego dtugiego obrotu w przeciwnym kierunku.
Wat napedu wraca do swojej pierwotnej pozycji réwniez wéwczas gdy sekwencja polecen nie zostata
wykonana prawidtowo — wéwczas wat napedu wykonuje jeden lub dwa krétkie obroty.
Przyktad nieprawidtowej sekwencji:

/

A T
RS { > 5
. ) ‘ Powtérz
8 e fl se_k. QL sekwencje
>
krok 1

2

3
g

Powtorz
sekwencje

[A]+[8]
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krok 1
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AKTYWACJA / DEZAKTYWACJA FUNKCJI PROGRAMOWANIA
DLA PILOTOW SKIPER PLUS, SKIPER LUX, SKIPER P-LUX
DLA PILOTOW POP PLUS - POP LUX - POP P-LUX

Aby zapobiec przypadkowej zmianie ustawiert odbiornika podczas codziennego
uzytkowania pilota, wprowadzono blokade dostepu do programowania, ktéra jest
automatycznie aktywowana po 8 godzinach od ostatniego wcisniecia sekwencji

przyciskéw A+B lub B+C.
! Funkcja programowania\
U wiaczona | lub po

SPRAWDZANIE AKTUALNEGO STATUSU
E*. . < |Bl Bl |B| 30sek.

_ Funkcja programowania
SSek I_ | wylaczona

Aby sprawdzi¢ status funkgji, zobacz sekwencje"AKTYWACJA / DEZAKTYWACJA funkgji
programowania”

AKTYWACJA FUNKCJI PROGRAMOWANIA

N

Tn ]

+[Bl+ a Wytaczona
. &

Wyjmij baterie na
10 sek. i wtéz ja
ponownie

Kontynuuj programowanie zgodnie z instrukgja.
DEZAKTYWACJA FUNKCJI PROGRAMOWANIA

m +. . Wiaczona

3 sek.




AKTYWACJA / DEZAKTYWACJA FUNKCJI PROGRAMOWANIA
DLA PILOTOW SKIPPER - SERII GIRO - POP

Aby zapobiec przypadkowej zmianie ustawien odbiornika podczas codziennego
uzytkowania pilota, wprowadzono blokade dostepu do programowania, ktéra jest
automatycznie aktywowana po 8 godzinach od ostatniego wecisniecia sekwengji
przyciskéw A+B lub B+C.

SPRAWDZANIE AKTUALNEGO STATUSU

e ~
p— g Funkcja programowania
Tn Bl1 2 3 _r| on wiaczona

[A]+[8]+[c] |@ SN :"::@’: P STRNTRN:
U0 U Funkeja programowani
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Aby sprawdzic status funkgji, zobacz sekwencje “AKTYWACJA / DEZAKTYWACJA funkgji
programowania”

WEACZENIE TRYBU PROGRAMOWANIA

Wyjmij baterie na minimum 10 sekund lub naci$nij dowolny przycisk.
Kontynuuj programowanie zgodnie z instrukgja.

DEZAKTYWACJA FUNKCJI PROGRAMOWANIA




PRZYPISYWANIE PIERWSZEGO PILOTA

Przypisanie pierwszego pilota moze by¢ wykonane jesli naped jest nowy lub po przepro-
wadzeniu operacji kasowania pamieci napedu.
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| Podczas tej operacji nalezy zasilac tylko jeden naped! |

T1: Pierwszy pilot do przypisania

n AN
H+E |g
N

T

AUTOMATYCZNE BLOKOWANIE FUNKCJI
PROGRAMOWANIA PIERWSZEGO PILOTA
Przypisanie pierwszego pilota jest mozliwe przez 3 godziny od wiaczenia jego
zasilania. Po uptywie tego czasu, przypisanie pilota jest niemozliwe. Aby odblokowac
ta funkcje nalezy wytaczy¢ i wiaczy¢ ponownie zasilanie napedu.




[ USTAWIANIE POZYCJI KRANCOWYCH |

Naped rurowy SENSO RX jest wyposazony w system elektronicznych wyfacznikéw
krancowych z enkoderem, ktéry zapewnia precyzje ustawionych pozycji krancowych
i niezawodnos¢ dziatania. Pozycje krafcowe ustawiamy za pomoca pilota. Podczas
ustawiania, wat napedu obraca sie jesli przycisk goéra lub dét jest nacisniety oraz
zatrzymuije sie jesli puscimy przycisk. Po ustawieniu pozycji kraricowych aby zwina¢ lub
rozwina¢ markize nalezy krétko nacisna¢ przycisk odpowiednio “géra” lub "dét”

USTAWIANIE POZYCJI ZAMKNIECIA
Po przypisaniu pilota zdalnego sterowania nalezy ustawi¢ najpierw pozycje zamkniecia!!
Dla markiz kasetowych - naciskaj przycisk tak dtugo az silnik zatrzyma sie sam w pozycji
zamkniecia markizy.
Uwaga: - Jesli markiza jest catkowicie zamknieta, to nalezy markize otworzy¢ na okoto
20 cm.

- Poniewaz rzeczywisty kierunek obrotdw zwijania (i rozwijania) jest
identyfikowany po ustawieniu pozycji zwijania, to aby zamkna¢ markize
podczas ustawiania pozycji zamkniecia nalezy naciskaé: przycisk "géra” jesli
naped jest zamocowany po prawej stronie markizy lub przycisk “dét” jesli naped
jest zamocowany po lewej stronie markizy.

Aby zapisac pozycje zamkniecia, nacisnij przycisk stop na okoto 2 sek. az markiza wykona
krétki ruch w "dot”

Tn: Pilot wczesniej przypisany

Tn (2 sek.)

USTAWIANIE POZYCJI OTWARCIA
Po ustawieniu pozycji zamkniecia, otwdrz markize do zagdanej pozycji poprzez nacisniecie
przycisku "dét”. Aby precyzyjnie ustawi¢ pozycje otwarcia mozna uzywac przyciskow
"géra”/"dot". Aby zapamietac ustawiona pozycje otwarcia, przytrzymaj wcisniety przycisk
"stop” (na okoto 2 s) az naped wykona krétki ruch do géry. Aby zapamieta¢ ustawiona
pozycje otwarcia, przytrzymaj wcisniety przycisk “stop” (na okoto 2 s) az naped wykona
krétki ruch do gory.”




POLSKI

| KASOWANIE POZYCJI KRANCOWYCH |

KASOWANIE POZYCJI WYLACZNIKA KRANCOWEGO ZAMKNIECIA

Aby skasowa¢ pozycje wytacznika krancowego zamkniecia nalezy wykona¢ ponizsze
czynnosci, a nastepnie postepowac zgodnie z instrukcjg “USTAWIANIE POZYCJI
ZAMKNIECIA"

Tn: Pilot wczesniej przypisany

Tn Tn Tn (2 sek.)

KASOWANIE POZYCJIWYLACZNIKA KRANCOWEGO OTWARCIA
Aby skasowac pozycje wytacznika kraricowego otwarcia nalezy wykonac ponizsze

€zynnosci.
Ustawianie nowej pozycji wytacznika kranncowego otwarcia zostato opisane wczes$niej.

Tn: Pilot wczesniej przypisany

CALKOWITE KASOWANIE POZYCJI KRANCOWYCH

Tn: Pilot wczesniej przypisany

UWAGA: po skasowaniu pozycji krancowych, ustawienia sity domykajacej pozostaja bez
zmian (patrzs. 14)



USTAWIANIE POZYCJI POSREDNIEJ

Ta funkcja umozliwia automatyczne otworzenie markizy do pozycji posredniej
pomiedzy pozycja zamkniecia i otwarcia. Aby markiza rozwineta sie do zapamietanej
pozycji posredniej, nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk stop przez 2 sekundy.

Aby zapamietac pozycje posrednia, nalezy rozwina¢ markize do pozadanego pofozenia
a nastepnie nacisnac i przytrzymac przycisk “stop” (na okoto 4 sekundy) az naped da
potwierdzenie poprzez sekwencje ruchow.

Tn: Pilot wczesniej przypisany
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Tn (4 sek.)

KASOWANIE POZYCJI POSREDNIE)J

Aby skasowac¢ pozycje posrednia, nalezy postepowac¢ wedtug ponizszych wskazéwek.
Aby zmieni¢ potozenie pozycji posredniej, nalezy wczedniej je skasowac.

Przed skasowaniem pozycji srodkowej, nalezy ustawi¢ markize w pozycji posredniej
poprzez nacisniecie przycisku STOP na 2 sekundy, a nastepnie ponownie nacisnac
przycisk STOP (przez okoto 4 sekundy), az naped wykona ruch potwierdzajacy.

Tn: Pilot wczesniej przypisany
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; USTAWIANIE WARTOSCI SILY DOMYKAJACE)
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Unikalny system, ktory zapewnia zatrzymanie napedu
jesli podczas domykania opory ruchu przekrocza
okreslong wartos¢. Zapewnia to idealne domkniecie
markiz kasetowych, bez narazania tkaniny na
niepotrzebne przeciazenia. Dzieki mozliwosci ustawienia
wartosci sity domykajacej,dziatanie napedu mozna
dostosowac do potrzeb systemu. Sita domykajaca w
napedach rurowych SENSO RX jest fabrycznie ustawiona
na 40% nominalnej wartosci sity. Site te mozna w prosty
sposob zmieni¢ za pomoca pilota zdalnego sterowania.
Procent redukcji sity mozna zmniejszy¢ do 20% lub
zwiekszy¢ do wartosci 70% w zaleznosci od potrzeb.




PRZYPISYWANIE DODATKOWYCH PILOTOW
Mozna przypisac do 15 pilotéw, w tym czujnik $wiatta/wiatru.

Tn: Pilot zdalnego sterowania wczesniej przypisany
Tx: Dodatkowy pilot

TS, RSN

T+ 14

<
Tn Tx (2 sek.)

KASOWANIE POJEDYNCZYCH PILOTOW Z PAMIECI NAPEDU
Mozliwe jest pojedyncze skasowanie wszystkich zapamietanych pilotéw. Po usunieciu
ostatniego z nich przywracany jest stan poczatkowy napedu. To samo dotyczy
pojedynczych kanatdw pilota wielokanatowego: wystarczy wybrac kanat do skasowania.

Tn: Pilot do usuniecia
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KASOWANIE PAMIECI

Kasowanie pamieci nie kasuje ustawien pozycji krancowych

Kasowanie pamieci moze by¢ wykonane na dwa sposoby:
1) PILOTEM ZDALNEGO STEROWANIA
Tn: Pilot zdalnego sterowania wcze$niej przypisany

2) BIALYM PRZEWODEM STEROWANIA KROK-PO-KROKU

Wykonuj operacje kasowania w ten sposob jedli nie ma dostepu do wczesniej

przypisanego pilota zdalnego sterowania, poniewaz zaginat lub ulegt on zniszczeniu. Aby

skasowac pamie¢ musimy mie¢ dostep do biatego przewodu sterowania.

Nalezy wykonac¢ kolejno ponizsze czynnosci:

1) Odtacz zasilanie napedu poprzez zasilajacy go wytacznik.

2) Potacz przewdd biaty z przewodem brazowym (fazowym) lub z przewodem niebieskim
(neutralnym).

3) Wiacz zasilanie — naped wykona krétki ruch.

4) Odtacz zasilanie na co najmniej 4 sekundy.

5) Wiacz zasilanie — po okoto 4-rech sekundach naped wykona krétki ruch w jedna
strone i jeden dtugi w przeciwna strone.

6) Odtacz zasilanie napedu.

7) Rozlgcz przewdd biaty od przewodu brazowego/niebieskiego. Zaizoluj biaty przewéd
przed ponownym podaniem zasilania.

Po wykonaniu powyzszych czynnosci mozna wiaczyc¢ zasilanie i przypisac pierwszy pilot

zdalnego sterowania.

3 4
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FUNKCJE SPECJALNE
DODATKOWA POZYCJA POSREDNIA

Dodatkowa pozycja posrednia jest przydatna do automatycznego otwierania markizy
przez czujnik WindTec Lux i do ustawiania jej w pozycji posredniej, gdy poziom
nastonecznienia przekroczy ustawiony prég. Ta dodatkowa pozycja posrednia moze by¢
stosowana tylko w potaczeniu z czujnikiem wiatrowo-stonecznym WindTec Lux.

Markiza nie moze by¢ ustawiona w tej pozycji za pomoca pilota. |

Istnieje jednak mozliwo$¢ zaprogramowania aktualnej pozycji posredniej za pomoca
polecenia przycisku B (2 sek.). Jesli dodatkowa pozycja posrednia nie zostanie
zapamietana, automatyka swietlna czujnika WindTec Lux (gdy jest witaczona) otwiera
markize catkowicie. Gdy czujnik WindTec Lux (przycisk Set) jest testowany, ruchy napedu
nie uwzgledniaja dodatkowej pozycji posredniej: markiza zatrzymuje sie zawsze w
pozycji potowicznej i otwiera sie catkowicie, gdy poziom nastonecznienia przekroczy
warto$¢ progowa.

USTAWIENIE DODATKOWEJ POZYCJI POSREDNIE)J
Po zapisaniu potozen kraricowych wykonaj nastepujaca sekwencje polecen:
Tn: Pilot zdalnego sterowania wcze$niej przypisany

Tn (2 sek.)

Od tego momentu naped porusza sie w trybie “DEAD MAN". Dzieki temu mozliwa jest
precyzyjna regulacja dodatkowej pozycji posredniej.

Wykonaj nastepujace operacje:

« Ustaw markize w wybranej pozycji.

« Nacisnij przycisk B pilota przez okoto 2 sekundy, az naped wyda sygnat potwierdzenia.

N

N
gora
dot

Tn (2 sek.)
0d tego momentu, gdy WindTec Lux wyda sygnat na otwarcie markizy poprzez czujnik
nastonecznienia (jesli jest aktywny), markiza zostanie ustawiona w dodatkowej pozycji

posredniej.
17
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ZMIANA DODATKOWEJ POZYCJI POSREDNIEJ
Aby zmieni¢ dodatkowa pozycje posrednia powtérz procedure opisang w poprzednim
punkcie.

KASOWANIE DODATKOWEJ POZYCJI POSREDNIE)J

Wykonaj nastepujaca sekwencje polecern w celu skasowania dodatkowej pozycji
posredniej:

Tn: Pilot zdalnego sterowania wcze$niej przypisany

()
2]

Tn

TYMCZASOWE PRZYPISANIE PILOTA

Funkgja ta umozliwia tymczasowe zapisanie pilota, np. w celu ustawienia wytgcznikéw
krancowych podczas montazu na produkgji. PéZniejsze ostateczne zapisanie pilota
bedzie mozliwe przy uzyciu odpowiedniej sekwencji polecer (patrz: “PRZYPISANIE
PIERWSZEGO PILOTA").

Operacje opisane ponizej moga by¢ wykonywane tylko w przypadku fabrycznie nowego
napedu lub po petnym wyczyszczeniu pamieci (patrz: PELNE WYCZYSZCZENIE PAMIECI”).
Naped umozliwia wykonanie nastepujacych operacji tylko w opisanych granicach
czasowych, aby upewni¢ sig, ze ustawienie tymczasowe jest wykorzystywane tylko w
fazie instalacji lub ustawienia fabrycznego, a nie podczas codziennego uzytkowania.
Wiacz zasilanie napedu, i upewnij sie, ze w w poblizu nie znajduja sie inne napedy
posiadajace pusta pamiec.

W ciggu 30 sekund po uruchomieniu, nacisnij jednocze$nie przyciski B i C, az naped
wyda sygnat potwierdzenia.

Pilot pozostanie zapamietany przez 5 minut, podczas gdy naped jest zasilony. Po 5
minutach lub gdy naped ma odciete zasilanie, pilot zostanie skasowany.

[B]+[c]

T1: Pierwszy pilot do przypisania
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USTAWIANIE PILOTA KIESZONKOWEGO A530058

Uwaga: nowy pilot kieszonkowy moze by¢ uzywany tylko jako pilot dodatkowy po
uprzednim przypisaniu tradycyjnego pilota Cherubini z trzema przyciskami (Skipper,
Giro lub POP - 3 przyciski Pilot géra-dét-stop).

SPOSOB POSTEPOWANIA PRZY USTAWIANIU PRZYCISKU NA PILOCIE KIESZONKOWYM

Tn: Pilot wczesniej przypisany
Tx: Pilot kieszonkowy do przypisania

@)
®

@06

Tx (2 sek.)

Po nacisnieciu przez minimum 2 sekundy jednego z 4 przyciskéw pilota kieszonkowego,
zostanie on zapamietany w trybie krok po kroku (GORA-STOP-DOt-STOP).

Kolejne przyciski nie zostana zapamietane i trzeba je wykonac z poprzednio opisang
sekwencja, a moga by¢ wykorzystane do poruszania dodatkowymi napedami.

KASOWANIE JEDNEGO PRZYCISKU NA PILOCIE KIESZONKOWYM
Zapisane przyciski mozna kasowac pojedynczo wedtug nastepujacej kolejnosci:

Tn: Pilot wczesniej przypisany
Tx: Pilot kieszonkowy z przyciskiem do skasowania

Aby potwierdzi¢ operacje naped wykona krotki ruch potwierdzajacy i przycisk, ktéry
musi by¢ wcisniety przez minimum 2 sekundy, zostanie skasowany.



h4
(%2}
-
o
-

FUNKCJA OPTYMALNEGO NAPREZENIA TKANINY

Dzieki zaprogramowaniu tej funkcji, naped po otwarciu markizy, automatycznie
wykonuje krétki obrét do tytu w celu naprezenia tkaniny. Specjalnie zaprojektowany do
pergoli i markiz poziomych.

N.B.: Programowanie tej opcji moze by¢ wykonane tylko po ustawieniu potozen
kraricowych.

ROZPOCZECIE PROCEDURY USTAWIANIA:

Tn: Pilot wczesniej przypisany

1SN T

Tn (2 sek.)

Ta sekwencja doprowadza markize do maksymalnego otwarcia i ustawia naped do pracy
w trybie “DEAD MAN’, aby umozliwi¢ precyzyjna regulacje napiecia tkaniny.

REGULACJA | POTWIERDZENIE POZYCJI OPTYMALNEGO NAPREZENIA

Tn: Pilot wczesniej przypisany

regulacja potwierdzenie

Tn (2 sek.)

Po wyregulowaniu i potwierdzeniu pozycji optymalnego naprezenia, naped obraca sie
do pozycji otwarcia i wraca do nowej pozycji optymalnego naprezenia, ktdra zostata
wiasnie potwierdzona. Od tego momentu, za kazdym razem, gdy naped osiagnie pozycje
otwarcia, automatycznie zawréci do “pozycji optymalnego naprezenia”.

USUWANIE POZYCJI OPTYMALNEGO NAPREZENIA

Tn: Pilot wczesniej przypisany

Tn Tn Tn (2 sek.)




SCHEMAT PODLACZENIA NAPEDU DO STEROWANIA
PRZEWODOWEGO (2 przyciski lub przetacznik GORA-DOL)
Do wykonania pofaczen elektrycznych, nalezy uzywaé wytacznie facznikéw z blokada
mechaniczna lub elektryczng, aby uniemozliwic jednoczesne nacisniecie obu przyciskow.

Naped automatycznie rozpoznaje typ tacznika (jedno- lub dwu-klawiszowy) i ustawia
wiasciwy tryb pracy.

230V 50 Hz | BROWN
% % tacznik z blokada 2- BIALY
- 4

mechaniczng lub elektryczna 3 '.N,lEBIESKI
4- ZOLTO-ZIELONY

PROGRAMOWANIE PRZY UZYCIU £t ACZNIKA PRZEWODOWEGO

Za pomocg tacznika potaczonego z biatym przewodem jak pokazano na powyzszym
rysunku mozna skonfigurowac naped. Szczegoty dotyczace programowania znajduja sie
w osobnej instrukgji.
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= TRYBY STEROWANA PRZEWODOWEGO

s 1 PRZYCISK GORA-STOP-DOL-STOP / 2 PRZYCISKI GORA-

@ DOL /2 PRZYCISKI GORA-DOL W TRYBIE “DEAD MAN”

f@] Uwaga: Domyslnym trybem sterowania dla napedéw opuszczajacych fabryke jest

Pl GORA-STOP-DOL-STOP dla pojedynczego przetacznika z blokada przyciskow GORA/DOL.
(Nie wolno stosowac tacznika z dwoma niezaleznymi przyciskami GORA-DOL!).

PROCEDURA ZMIANY TRYBU STEROWANIA:
Tn: Pilot wczesniej przypisany

@ /li\%
B QB
* QA
Tn Tn (2 sek.)

Mozliwe s3 3 tryby sterowania i sa one dostepne w nastepujacej kolejnosci:

- GORA-STOP-DOL-STOP (ustawienie fabryczne)

- GORA-DOL (dla 2 niezaleznych przyciskow)

- GORA-DOL “DEAD MAN” (dla 2 niezaleznych przyciskow)

Aby przefaczy¢ sie z jednego trybu na kolejny, nalezy wykona¢ sekwencje tyle razy, ile
potrzeba do osiggniecia zagdanego trybu.

v
Tryb GORA-STOP-DOL-STOP:

R RN RN
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) ) N
Tryb GORA-DOL:
g . . =
, ) N
Tryb GORA-DOL “DEAD MAN":
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ZARZADZANIE FUNKCJA SUPER CZULOSC PRZY
WYKRYWANIU PRZESZKOD PRZY ROZWIJANIU OStONY
- funkcja dostepna tylko dla napedéw o momencie
znamionowym do 25 Nm -

Tam, gdzie jest to wymagane - na przyktad w przypadku screendéw lub tkanin
screenowych zzamontowanym obcigznikiem napinajacym - mozliwe jest aktywowanie/
dezaktywowanie wysokiego poziomu czutosci wykrywania przeszkéd podczas ruchu w
dot.

AKTYWACJA FUNKCJI SUPER CZULOSC

i B
+ N4
Tn
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Tn

DEZAKTYWACJA FUNKCJI SUPER CZUEOSC




; ZARZADZANIE TRYBEM KONTROLI KATA NACHYLENIA LAMELI
2 (funkcja dostepna tylko dla napedoéw serii @35)

—
f@) Istnieje mozliwos¢ ustawienia trybu kontroli kata nachylenia lameli do sterowania
"W Zaluzjami z napedami SENSO RX @35.

Po krétkim (<1 sek.) nacisnieciu przycisku (A lub C) na pilocie, lub przycisku facznika
przewodowego (GORA lub DOL), naped wykona krétki ruch obrotowy lameli w
skojarzonym kierunku.

zamykanie
lameli

Po dhuzszym (> 1 sek.) nacisnieciu przycisku (A lub C) na pilocie, lub przycisku tacznika
przewodowego (GORA lub DOL), naped wykona krétki ruch w powigzanym kierunku; po
1 sek. zacznie pracowac w trybie ciggtym.

24



AKTYWACJA TRYBU STEROWANIA KATA
NACHYLENIA LAMELI

Tn: Pilot wczesniej przypisany

DEZAKTYWACJA TRYBU STEROWANIA KATA
NACHYLENIA LAMELI

Tn: Pilot wczesniej przypisany

Tn Tn Tn (2 sek.)
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DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

C € CHERUBINI S.p.A. oswiadcza, ze produkt jest zgodny z odpowiednim unijnym
prawodawstwem harmonizacyjnym:
Dyrektywa 2014/53/UE, Dyrektywa 2011/65/UE.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny na prosbe na stronie
internetowej: www.cherubini.it.
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